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Machines Iintelligentes , ¢ a p aimitee lesl fonctions
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Quoecsd qgue | 0irntelligence?

Capacité mentale générale , qui impligue entre autres la
capacite de

Araisonner

Aplanifier

Arésoudre des problémes

Apenser de facon abstraite

Acomprendre des idées complexes

Aapprendre rapidement et de ses expériences
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Les grands domal nes

ATraitement du langage naturel
AVision par ordinateur

ARobotique

ASystémes multi -agent

AAl gorithmes dobéoptimisation insp
ARaisonnement et représentation des connaissances

AApprentissage automatique (« machine learning »)




Applications en transport

TRANSPORTATION RESEARCH

CIRCULAR

Artificial Intelligence
Applications to Critical
Transportation Issues
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TRANSPORTATION RESEARCH BOARD
OF THE NATIONAL ACADEMIES

Gestion de la circulation

Modélisation de la
demande de transport

Sécurité des transports
Transport en commun

Conception et construction
des infrastructures
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Vision par ordinateur
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Fig. 1. Sample images from each vehicle class. (a) Sedan. (b) Pickup. (c) SUV. (d) Van. (e) Merged. (f) Bike. (g) Truck. (h) Semi.




Vision par ordinateur




Détection, suivi et classification des usagers




Apprentissage automatique (« Machine Learning  »)

Deux categories de taches

f(x)?
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